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GUIA RAPIDO DO CORRELATOR3D™

VISAO GERAL

O software Correlator3D™ da SimActive é uma solugdo de
fotogrametria para a geracdo de dados geoespaciais de alta
qualidade a partir de imagens de satélites, foto aéreas e dados de
VANTs. Usando tecnologia GPU (Graphic Processing Unit) e CPU
multicore, o Correlator3D™ fornece um poder de processamento
sem igual para produzir resultados com rapidez a partir de
conjuntos de dados volumosos. O Correlator3D™ realiza
aerotriangulagdo e gera os seguintes resultados:

* Modelos digitais de superficie (MDS)
® Modelos Digitais de Terreno (MDT)
* Nuvem de Pontos

® Ortomosaico

e Vetorizagdo 3D de objetos

Este guia se destina aos usudrios no seu primeiro contato com o
software, € mostra como é o fluxo de processamento padrdo, desde
a ingestdo das imagens até o produto final. Uma descrigdo mais
detalhada do software pode ser consultada no Manual do Usuario
Correlator3D™.

'O CRIACAO DE PROJETO

a Select Project Type

UAV
For images collected by UAVS

a MEDIUM / LARGE FORMAT

For digital images and scanned films

SATELLITE
For satellite images with RPC data
ADS

AlDlSl For pushbroom ADS sensars

o A3
X00 For A3 super large frames

User's Manual

Para ajudar na criagdo de um novo projeto, o software oferece
assisténcia para a especificagdo dos dados de entrada. O usudrio é
primeiramente orientado a indicar o tipo de dados que serdo
processados. Nas etapas seguintes, ele deve indicar quais sdo os
parametros das imagens, da camera e de orientagdo, bem como a
projecao.

(@)INTERFACE COM O USUARIO

A barra de ferramenta principal fornece acesso aos diferentes
méddulos do Correlator3D™. Cada modulo tem a sua prépria barra
de ferramenta, que aparece verticalmente do lado direito da janela
principal quando for ativada. Uma vez que o processamento de um
dado modulo é completado, os resultados podem ser visualizados
selecionando um elemento na arvore do projeto do lado esquerdo
da janela principal.

A barra de ferramenta principal fornece acesso direto aos médulos
do Correlator3D™, na ordem exata do fluxo padrdo de
processamento. Da esquerda para a direita eles representam as
seguintes operagdes:
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e Criar um projeto * Edigdo do MDE
e Abrir um projeto ® Ortoretificagdo
® Fluxo automatizado e Criagdo do mosaico
e Aerotriangulagdo ® Edicdo do mosaico
® Criagdo do MDS ® Extragdo de feicOes

e Extragdo do MDT

@ FLUXO DE PROCESSOS AUTOMATIZADO

Automated Workflow

This tool allows performing the complete Correlator3D™ workflow with default
parameters: AT, DSM, DTM, orthos, mosaic

Operations

oy (R N

AT DsM DTM Ortha Masaic

|:| Generate script only (no processing) Process Cancel

Uma vez que um projeto é criado, o fluxo automatico pode ser
usado para criar automaticamente os dados com parametros por
defeito. E dada ao usuario a alternativa de realizar todas as etapas
de processamento a través do uso sequencial dos mddulos
individuais. Esta ultima metodologia é recomendada para os
usuarios mais experientes que desejam alcangar resultados mais
finos.

© 2016 SimActive Inc. All rights reserved.

www.engesat.com.br/softwares/simactive/




simdctive

CUTTING-EDGE PHOTOGRAMMETRY SOFTWARE

@ ESPECIFICAGAO DO PROJETO

Uma vez selecionado um tipo de dado de entrada (imagens de
satélite, foto aérea ou de VANT), o caminho légico de criagdo do
projeto é composto de trés etapas.

PASSO 1: SELECAO DAS IMAGENS
e Asimagens que serdo processadas devem ser selecionadas.

e  Se os arquivos das imagens nao trazem dados de orientagdo
externa (EXIF), um arquivo texto deve ser importado.
e Um sistema de projegdo deve ser especificado.

PASSO 2: PARAMETROS DA CAMERA

®  Na maioria dos casos, os parametros da camera podem
ser definidos automaticamente pelo software.

e  Os valores de distancia focal, ponto principal, tamanho do
pixel e distorcdo podem também ser ajustados
manualmente.

PASSO 3: PARAMETROS DO PROJETO

®  Alocalizagdo dos dados do projeto no computador deve ser
indicada.

e  Opcionalmente um arquivo de Pontos de Controle em solo a
(PDC) pode ser criado ou ortofotos georeferenciadas podem
ser importadas. Um MDE mais grosseiro de apoio pode
igualmente ser, sobretudo para projetos com imagens de
satélites e fotos aéreas em vastas areas.

":’.‘, AEROTRIANGULAGCAO

A aerotriangulagdo é a etapa mais delicada de um projeto de
fotogrametria. Ele permite calibrar a cdmera e refinar os
parametros externos de orientagdo. A qualidade dos MDS e MDT
resultantes, da nuvem de pontos e do ortomosaico que serdo
depois gerados dependem da precisdo dos resultados da
aerotriangulagdo. A barra de ferramenta da aerotriangulagdo
fornece acesso direto todas as etapas do processo, que devem ser
realizadas na sequéncia seguinte.

Permite criagdo de Pontos de Controle (PDC) para uma
melhor precisdo de localizagdo absoluta nos resultados
finais (opcional).

Extrai automaticamente pontos de amarragdo entre as
imagens

Possibilita a criagdo manual de pontos de amarragdo pelo
usuario (opcional).

Realiza ajuste geral do conjunto para calibrar a cdmera e
ajustar a orientagdo externa de cada imagem.
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Filtra os resultados de aerotriangulagdo removendo as
imagens que renderam uma precisdo inferior ao limite
especificado (opcional).
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Gera um MDE grosseiro que é usado como dados de
entrada para a geragdo do MDS. Esta é uma etapa
obrigatdria para o processamento de dados de VANTSs.

Os resultados do ajuste geral devem chegar a um erro residual
médio menor do que 1 pixel. Erros residuais maiores podem levar a
resultados imprecisos nas proximas etapas. Observe que uma Unica
etapa é geralmente suficiente para alcangar resultados
satisfatérios. Sendo assim, mais interagBes geralmente levam a
deterioragdo da precisdo de localizagdo final. Resultados de ma
qualidade na aerotriangulagdo podem ser causados por varios
fatores, mais geralmente se explicam por problemas de
especificagdo do projeto.

Al GERACAO DO MDS

Uma vez realizada a aerotriangulagdo, um MDS pode ser gerado
com a resolugdo especificada pelo usuario. Neste processamento,
as regibes com sobreposi¢do entre fotos contiguas sdo utilizadas
como dados em estereoscopia para extrair a informagdo de
elevagdo. Se for necessario, uma nuvem de pontos pode ser gerada
em paralelo no mesmo processo.

—= EXTRACAO DO MDT

Por meio da filtragem automatica do MDS, pode ser extraido um
MDT da area. O software analisa o MDS e remove as estruturas que
estdo sobre o solo (vegetagdo, edificagbes, ...). MDT sdo uteis
geralmente para a tarefa de gerar ortofotos, pois evitam a apari¢do
de artefatos visuais (por exemplo, ao longo dos limites de
edificagGes) quando se usam MDS.
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N\ EDICAO DO MDE
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& EDICAO DE MOSAICO

Mesmo que os MDS e os MDT gerados sejam muito precisos, o
usuario pode querer alterad-los para atender a finalidade especifica
de seu projeto. O modulo de edigdo de MDE permite selecionar um
poligono irregular e realizar operagBes tais recortar/apagar,
estabelecer ou ajustar valores de elevagdo e aplicar filtros na area
selecionada. A funcionalidade “Apagar e Preencher” estad
igualmente disponivel para a remogdo rdpida de estruturas.

h ORTORETIFICAGCAO

Antes que um ortomosaico seja gerado, as ortofotos individuais
precisam ser criadas. A ortoretificagdo consiste em corrigir
geometricamente as imagens brutas de tal modo que elas fornegam
uma representagdo precisa da superficie da area do projeto. As
fotos sdo entdo ajustadas para tomar em conta as distor¢des do
relevo, da lente e a orientagdo da cdmera. Uma vez que todas as
fotos foram assim processadas, elas podem ser visualizadas pela
interface do software.

BN CRIACAO DO MOSAICO

Os mosaicos gerados automaticamente podem ser ajustados
interativamente. O mddulo de edigcdo de mosaico permite alterar
linhas de jungdo com visualizagdo em tempo real do efeito das
mudangas efetuadas sobre o produto final. Ele pode igualmente ser
usado para ajustar a tonalidade geral das cores no mosaico e realgar
sua aparéncia. Uma vez a edigdo completada, o mosaico pode ser
exportado seguindo um sistema de recortes definido pelo usudrio.

@l” EXTRACAO DE FEICOES

O modulo de extragdo de fei¢cGes permite gerar objetos 3D, partindo
do modelo de superficie e criando poligonos 3D. Se trata de uma
ferramenta semi-automatizada que analisa modelos de superficie
gerados por fotogrametria ou LiDAR e extrai alvos tais como
edificagGes, estradas, corpos de 4gua e florestas.

FERRAMENTAS ADICIONAIS

A criagdo do mosaico consiste em juntar todas as fotos individuais
para obter uma Unica imagem recobrindo toda a drea do projeto. O
software seleciona automaticamente quais porgGes de quais
imagens deve ser incluido no mosaico final. As linhas de jungdo e a
equalizagdo das cores sdo realizadas de modo a construir uma
transi¢do suave entre as imagens contiguas que formam o mosaico.
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O Correlator3D™ traz ferramentas adicionais que permitem realizar
0s seguintes processamentos:

e Colorizagdo de nuvem de pontos ~ ® Calculo de volumes
® Criagdo de Mapa de NDVI e Perfil 3D
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