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GUIA RAPIDO DEL CORRELATOR3D™

PANORAMA GENERAL

El software Correlator3D™ de SimActive es una soluciéon de
fotogrametria para generar datos geoespaciales de alta calidad a
partir de imagenes de satélites, fotos aéreas y datos de VANTs.
Usando la tecnologia GPU (Graphic Processing Unit) y CPU multicore,
el software correlator3D™ suministra un poder de
procesamiento sin igual para producir resultados con rapidez a partir
de conjuntos de datos voluminosos. ElI Correlator3D™ realiza
aerotriangulacion y genera los siguientes resultados:

* Modelos digitales de superficie (MDS)
* Modelos Digitales del Terreno (MDT)
= Nube de Puntos

* Ortomosaicos

= Vectorizacién 3D de objetos

Esta guia se destina a los usuarios que utilizardn por primera
vez el software, muestra cédmo es el flujo de procesamiento
estandar, desde a ingestion de las imagenes hasta el producto
final. Una descripcion mds detallada del software puede ser
consultada en el Manual del Usuario Correlator3D™.

Q. CREACION DEL PROYECTO

a Select Project Type

UAV
Forimages collected by UAVs

a MEDIUM / LARGE FORMAT

For digital images and scanned films

SATELLITE

For satellite images with RPC data
Alnlq ADS

For pushbroom ADS sensors

g% A3

X000 For A3 super large frames

User's Manual

Para ayudar a crear un nuevo proyecto el software ofrece asistencia
para la especificacion de los datos de entrada. Se orienta al
usuario que indique primero el tipo de datos que serdn
procesados. En las siguientes etapas deberaindicar cudles
son los parametros de las imagenes, de la cdmara y de orientacion,
asi como la proyeccion.

@ INTERFAZ CON EL USUARIO

La barra de herramientas principal provee acceso a los
diferentes moddulos del Correlator3D™. Cada moédulo tiene su
propia barra de herramientas, laque seexhibeverticalmente del lado
derecho de la ventana principal, cuando es activada. Una vez que se
completa el procesamiento de un mdédulo, los resultados se pueden
visualizar seleccionando un elemento en el arbol del proyecto, en el
lado izquierdo de la ventana principal.

La barra de herramientas principal provee acceso directo a los
mddulos del Correlator3D™, en el orden exacto del flujo estandar
de procesamiento. De izquierda a derecha representan las siguientes
operaciones:
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= Crear un proyecto = Edicion del MDE

e Abrir un proyecto = Ortorrectificacion

e Flujo automatizado e Creaciondel mosaico
e Aerotriangulacién = Edicién del mosaico

= Creacion del MDS = Extraccién de las

= Extraccion del MDT facciones

@ FLUJO DE PROCESOS AUTOMATIZADO

Automated Workflow

This tool allows performing the complete Correlator3D™ workflow with default
parameters: AT, DSM, DTM, orthos, mosaic,

Operations

Ry (RN ™

AT DSM DM Ortha Masaic

|:| Generate script only (no processing) Process Cancel

Una vez que se crea un proyecto, el flujo automatico se
puede usar crear automdticamente los datos con parametros
por defecto. Se le da al usuario la alternativa de realizar todas las
etapas del procesamiento a través del uso secuencial de los
maodulos individuales. Esta ultima metodologia se les recomienda
a los usuarios con mds experiencia que deseen alcanzar
resultados mas finos.
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'oESPECIFICACION DEL PROYECTO

Una vez que se selecciona un tipo de dato de entrada (imagenes de
satélite, foto aérea o de VANT), el camino légico para crear
el proyecto se compone de tres etapas.

PASO 1: SELECCION DE LAS IMAGENES
. Se deben seleccionar las imagenes que seran procesadas.

O Silos archivos de las imdgenes no traen los datos de la
orientacion externa (EXIF), se debera importar un archivo de texto.
. Se debe especificar un sistema de proyeccion.

PASO 2: PARAMETROS DE LA CAMARA

. En la mayoria de los casos, los parametros de la cdmara los puede
definir automaticamente el software

. Los valores de la distancia focal, punto principal, tamafio del
pixel y distorsién, se pueden ajustar manualmente.

PASO 3: PARAMETROS DEL PROYECTO

. Se debe indicar la localizacidn de los datos del proyecto en
la computadora.

*  Opcionalmente, se puede crear un archivo de Puntos de
Control en suelo (PDC), o se pueden importar ortofotos
georreferenciadas. Se puede crear un MDE mas tosco como
apoyo, sobre todo para los proyectos con imdagenes de
satélites y fotos aéreas en areas vastas.
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AEROTRIANGULACION

La aerotriangulacidn es la etapa mas delicada de un proyecto de
fotogrametria. P ermite calibrar la camara y refinar | os pardmetros
externos de orientacion. La calidad de los MDS y MDT resultantes
de la nube de puntos y del ortomosaico que serdn después
generados, dependen de la precision de los resultados de la
aerotriangulaciéon. La barra de herramientas de la aerotriangulacion
provee acceso directo a todas las etapas del proceso, las que
deberan ser realizadas en la siguiente secuencia.

Permite crear Puntos de Control (PDC) para mejor
precision de la localizacion absoluta en los resultados
finales (opcional).

GD Extrae automdticamente puntos de amarre entre | as
= imagenes

Permite crear manualmente puntosdeamarre
(opcional).

Realiza ajuste general del conjunto para calibrar la
camara y ajustar la orientacion externa de cada imagen.
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Filtra los resultados de la aerotriangulacion retirando las
imagenes que rindieron una precisién inferior al limite
especificado (opcional).
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Genera un MDE tosco, usado como datos de entrada para
-t generar MDS. Esta es una etapa obligatoria para el
procesamiento de datos de VANTS.

Los resultados del ajuste general deben llegar a un error residual
promedio menor a 1 pixel. Los errores residuales mayores pueden dar
resultados imprecisos en las siguientes etapas. Observe que una Unica
etapa, generalmente es suficiente para alcanzar resultados
satisfactorios. Siendo asi, mas interacciones generalmente llevan a la
deterioracion de la precision de la localizacién final. Los resultados con
mala calidad en la aerotriangulacién pueden ser causados por varios
factores, pero generalmente se explican por problemas de
especificacion del proyecto.

HAl GENERACION DEL MDs

Una vez realizada |a aerotriangulacion, se puede generar un MDS
con |a resolucidn que especifique el usuario. En este procesamiento,
las regiones con superposicion entre fotos contiguas se utilizan como
datos en estereoscopia para extraer la informacidn de elevacién. Si
fuera necesario, se puede generar una nube de puntos
paralelamente en el mismo proceso.

== EXTRACCION DEL MDT
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. EDICION DEL MDE
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-\- EDICION DEL MOSAICO

Aungue los MDS y los MDT generados sean muy precisos, el usuario
puede querer alterarlos para que atiendan la finalidad especifica
de su proyecto. El médulo para la edicion de MDE permite seleccionar
un poligono irregular y realizar operaciones como las de
recortar/borrar, establecer o ajustar valores de elevacion y
aplicar filtros en el area seleccionada. La funcionalidad “Borrary
Completar” esta igualmente disponible para retirar rapidamente las
estructuras.

B ORTORRECTIFICACION

Antes de generar un ortomosaico, se deben crear las ortofotos
Individuales. La  ortorrectificacion  consiste en  corregir
geométricamente las imagenes brutas de tal modo que suministren
una representacion precisa de la superficie del area del proyecto.
L a s fotos luego se ajustan para tener en cuenta | as distorsiones del
relieve, de la lente y |a orientacién de la cdmara. Una vez que todas
| as fotos se hayan procesado, se podrdn visualizar por la interfaz del
software.

B CREACION DEL MOSAICO

Los mosaicos generados automdticamente se pueden ajustar
interactivamente. El médulo para editar el mosaico permite
alterar las lineas de unidn, permitiendo visualizar en tiempo real el
efecto de los cambios efectuados sobre el producto final. También
se puede usar para ajustar la tonalidad general de los colores en el
mosaico y realzar su apariencia. Cuando se completa la
edicion, se puede exportar el mosaico siguiendo un sistema
de recortes definido por el usuario.

ar EXTRACCION DE LAS FACCIONES

El mddulo para la extraccidn de las facciones permite generar objetos
3D, partiendo del modelo de superficie y creando poligonos 3D. Se
trata de una herramienta semi-automatizada que analiza los
modelos de superficie generados por fotogrametria o LiDAR y
extrae objetivos como edificaciones, carreteras, cuerpos de
agua y bosques.

HERRAMIENTAS ADICIONALES

La creacidon del mosaico consiste en reunir todas las fotos
individuales para obtener una Unica imagen que recubra toda el area
del proyecto. El software selecciona automdticamente las
porciones de las imagenes que deberan ser incluidas en el
mosaico final. Las lineas de unién vy la

ecualizacién de los colores se realizan de modo a construir una
transicion suave entre las imagenes contiguas que forman el
mosaico.
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ElCorrelator3D™ trae herramientas adicionales que permiten
realizar los siguientes procesos:

= Colorear la nube de puntos = Calcular volumenes
= Crear Mapa de NDVI * Perfil 3D
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