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PARA IMAGENS DE SATELITES
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Imagens de satélites recobrindo todo o planta estao facilmente comercialmente

disponiveis atualmente. Tipicamente, imagens digitais de satélites de altissima resolugao tem pixel
de 50 cm, e volume de dados acima de 1,200 Megapixel (38,000 pixeis by 35,000 pixeis) e recobrindo
4000 km2. endo assim, o processamento de uma Unica imagem de satélite destas ja é um desafio
por si mesmo, devido ao volume de dados envolvido. Consequentemente, produzir informagao
geoespacial de precisdao de forma rapida com base em imagens de satélites é o objetivo que todos

almejam.

O software SimActive’s Correlator3D™ emprega tecnologia GPU (Graphic Processing Unit) e
multiplas CPU para realizar o processamento rapido de imagens de satélites. Um alto nivel de
resultados é alcancado usando algoritmos avancados de visdo computadorizada. A areotriangulacgdo
(AT) é a primeira etapa da analise dos dados, gerando emseguida um modelo de superficie (MDS)
denso, e com a possibilidade de derivar entdo o modelo de terreno (MDT), e a nuvem de

pontos point clouds, ortomosaico e vetorizagao 3D das fei¢des de interesse.

No Correlator3D™, as imagens de satélites sdo suportadas a través da leitura do Coeficientes
Polinomiais Racionais (RPCs) fornecidos nos cabecalhos dos formatos dos dados. Grandes blocos de
imagens podem ser processados num Unico projeto. Isto significa que, por exemplo, que, por
exemplo, os RPCs de um bloco de imagens podem ser refinados simultaneamente por ajustes
reiterados do conjunto, resultando em maior coeréncia sobre extensas areas. Exemplos das
imagens de satélites suportadas sdo as seguintes:



e Geokye

e WorldView

® ALOS Prism
e |KONOS

e SPOT

e (Cartosat

e RADARSAT-2
e Pléiades

e KOMPSAT

A seguir presentamos o dimensionamento de um projeto com imagens de satélites e o tempo de

processamento co rrespondente.

EXEMPLO DE PROJETO

Quantidade de imagens 30
Resolucdo do pixel 50 cm
Volume de cada imagem 850 MP
Resolucdo do mosaico 50 cm

Quantidade de processador 1

TEMPO DE PROCESSAMENTO

Aerotriangulacao 36 min
Geracdo de ortofotos 36 min
Geracao de mosaico 88 min

Total 2.7 horas

DOCUMENTAGAO TECNICA

— Apresentacao resumida do Correlator3D, versdao em portugués

— Presentacion resumida del Correlator 3D, versidn en espafiol

— Short Presentation of Correlator3D, english Version

— Placas graficas suportadas pelo Correlator3D
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Processamento “passo a passo” para gerac¢ao de altimetria

0) Dados brutos existem no catalogo....

AIRBUS DEFENCE AND SPACE Y I FRANGE - Engish + | vatest news = | ' gomsaay acoount

ZOOM TO LOCATION FILTERS DEFINE AOI i~ )
b IV r
- a -- e S
R
[0} Optical Results » Active polygon Polygon 1 : —r
Optical Results 1-1 = Target Mode » a & |
Sortby | Default (cloud cover and date) ¥ 1 W W 2 S

Pléiades 0.5-m - STEREO - Mar 12, 2018

Res: 0.50m | Inc Ang: 22.4° | Cloud: 0.0% Z| I L = R
£ J = =
ﬂ »  Coordinates: -53.70, -28.75 | |4

X ]

Z=  Date: Jan 1, 2010 - Dec 13,2018 Res: 0.0-40.0m Inc Ang: 0.0 -90.0° | Cloud: 0.0 -100.0% Snow: 0.0 - 100.0%

1) Abrir um novo projeto

¢ |dentificacao das imagens de satélites: Index.htm: para conhecer as imagens OK

® Modo PSM é o ideal (fusdo do PAN e XS), pois facilita o processamento. Se pegar o
PAN e o MS separado tem que abrir um projeto separado para cada modo
espectral... complica. No caso do PSM é aberto um projeto Unico com as 4 bandas.
O software usa a banda que tiver a melhor dinamica espectral para discriminar os

alvos. R

PLEIADES 50 cm colorido




2) Carregamento das imagens

€) Correlato3D
ARQUIVO | EDITAR  VISUALIZAF
||:‘@ MNove Projeto...

7 Abrir Projeto...
[ Criar um projeto l

® Criar um projeto

e Selecionar imagens de satélites

@ Selecionar Tipo de Projeto

VANT

Para imagens coletadas por VANTS

FORMATO MEDIO/GRANDE

Para imagens digitais e filmes scanerizados

SATELITE

Para imagens de satélites com dados RFC

ADS

Para sensores de varredura ADS

A3

Para quadras super grandes A3




Primeira etapa

® Carregar os RPC que trazem a modelizacdao da geometria de imageamento

@ Projeto M

N Selecdo de Imagens
. Agregar imagens de satélites com seus dados RPC
Images

« Etapa 1 Arquida RPC | | E]

¢ Etapa P Arquivo de Imagem | | E] Mgregar Imagens...

V Etapa 3

Guia Ripido de Préximo
Introducao

Escolhemos o arquivo RPC

RPC_PHR1B_PMS_201803121356095_SEN_3091811101.XML

e automaticamente o software agrega o arquivo DIM associado a este arquivo RPC

DIM_PHR1B_PMS_201803121356095 SEN_3091811101.XML

E clicamos em agregar imagem e fazemos a mesma coisa para a segunda imagem

E as duas imagens estao selecionadas



r@ Projeta | 28 |

N Selecio de Imagens
Agregar imagens de satélites com seus dados RPC,

Images
V Etapa 1 Arquido RPC | | E
V Etapa 2 Arguive de Imagem | | E |AgregarImagens... |
V Etapa 3 DIM_PHR1E_PMS_201803121356095 SEM_3... | RPC_PHR1E_PMS_201803121356095 SEN_3...

DIM_PHR1B_PMS5_201803121356503_SEN_3... RPC_PHR1E_PMS_201803121356503_SEM 3. @

Guia Ripido de [
Introducio

Prévio l[ Proximao l[ Cancelar l

e Agregar as imagens no software (varios pares para recobrir uma area grande...)
[ ]

Segunda Etapa: criar os pares estéreo:

Apods clicar em “préximo” para ir para a segunda etapa

Indicar as imagens para criar os pares homologos de imagens de satélites

Imagens colocadas em pares
Agrupar imagens em pares para geragao do MDS

Pares

Imagem 1 ’ ']

Imagem 2 ’ '] |Agregar1magens... |

IMG_PHR1B_PM5_001%\DIM_PHRLE_PM3_20... |IMG_PHR1E_PM5_002\DIM_PHR1E_FM5_20...

1 pares [0 imagens ndo utilizadas)

Prévio ][ Praximo ][ Cancelar ]




Identificar os pares homélogos 2 por 2 e criar os pares estéreo no software

Se tiver mais de um par, tem que saber quais imagens inicialmente inseridas
devem ser associadas 2 a duas para serem processadas como par estéreo. Clicar
em “préximo”

Confirmar projec¢ao, fuso e datum

[ @ Projegdo |i|
Projecao
Especifique uma projecdo,
@ Sistemas comuns
* Tipo UM -
Datum [WGS&I\\ v]
1 Unidades [Metm v]
1 Zona [11 5 v]
i) Todos os sistemas
Pesquisa | | i
'I Projecdo  |<EPSG: 2000 Anguila 1557 / British West Indies Grid (m) - -
fEF‘ SGE 2l}l}1f }-'-rrtigua 1943 / Briti_slj West Iru:lie_s Griu:l_ [m_} D ]
<EPSG: 2002> Dominica 1345 / Brtish West Indies Grid {m)
1 <EP SGE 2003= Grenada 1553 / Britis_lj West Inu:lie_s Griu:l_[m_} l
<EPSG: 2004> Montsemat 1958 / British West Indies Grid {m) 2 -
| (™) sistema definido pelo Usuario
| Tipa | - |
Datum | - i
Latitude | |
Longitude | | ]
Unidades | - ! ]
) Proj4
Proj4 | |
QK ] | Ignorar | ’ Cancelar ]




E podemos ver a situacao na tela onde um fundo de imagem on line é carregado.

€) Correlato3d =] = |

ARQUIVO EDITAR  VISUALIZAR MODULOS PROCESSAMENTOS | AJUDA

e Q VS 09 @ AR 1HRIG@SER &= 17 [G|[A]
) - -
¢ ./ ; 3 = A

Projeto 1 Xx
» @ [Rimagens
O APDntcs de Controle em Solo
0 \YaT
1 £-mpE
[] " Nuven de Pontos
[ @IModelo 3D
1 {ortes
= @Mosaioo
[ S Referencia
= @Cuwa de nivel

Propriedades nx

[@ g
Pee o e o)

Neste ponto, como temos os RPC carregados, poderiamos dispensar a aerotriangulagao
e passar diretamente na extra¢cao do MDS, sem pontos de controle, somente usando os
RPCs fornecidos pelo provedor das imagens.

= A aerotriangulagcao é necessaria somente se usarmos pontos de controle no
processamento. Neste caso, a sequéncia de processamento é como segue:

® Tie Points — Pontos de amarracao internos e automaticos
® Importacdo, Selecao, edicao e ajuste de GCPs.
e Ajuste em blocos



PARA FAZER A AEROTRIANGULAGAO

Escolher a opg¢ao

MODULOS | PROCESSAMENTOS  AJUDA
lf_;f‘ Fluxe de Trabalho Automatizade gi

|‘\1;" Aerotriangulagdo... |

Ll n LR A e

T Refinar Pardmetros de Orientagdo Internos e Externos h

E prosseguir

® Primeiramente, extrair automaticamente os “Tie Points” (pontos homodlogos) ,
ao entrar no mddulo de aerotriangulacao o software pede automaticamente se
quer extrair estes pontos de amarragao.

- — - = ’ .
Carrelator3D L] |-

Pontos de amarragdo sdo necessarios para a aerotriangulagdo. Vocé
l_"a. deseja realizar a extragdo de pontos de amarragdo agora?

sm | | Nao

L T —— - —
———— = —=rn

l'

12/12/2018 17:23:51 Processo Iniciando a aerotriangulacéo.

1271272018 17:23:51 Informagdes Arquive EQ de entrada: D:\Projetos\C3D Stereo PLETADES Test\INT18054 GAUSSCruzAlaStereo_S018016483-2-01_DS_PHR1B_201803121356095_FR1_PX_W054529_0503_00974"Preparacio WEBI
12/12/2018 17:23:51 Informagies Pasta de AT: D:\Projetos\C3D Stereo PLEIADES Test\INT18054 GAUSSCruzAltaStereo_5018016483-2-01_DS_PHR1B_201803121356095_FR1_PX_W054529_0503_00374\Preparagio WEBINAR\Corre
12/12/2018 17:23:51 Informagdes Tipo de ajuste EO: Nao ajustado

12/12/2018 17:23:51 Informagées Tipo de Extragdo: Padrac.

12/12/2018 17:23:51 Informagées  Extrainde pontos de amarragdo.

12/12/2018 17:23:51 Informagdes Extragde de pontes de apoie (Etapa 1 de 7): Detectando feigdes...

12/12/2018 17:28:05 Informagées Extragde de pontes de apoie (Etapa 2 de 7): Combinando feigdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontes de apoie (Etapa 3 de 7): Analizande vizinhanga...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontos de apoie (Etapa 4 de 7): Combinando mais feigdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontos de apoie (Etapa 5 de 7): Filtrando associagdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragdo de pontos de apoio (Etapa 6 de 7): Criando pontes de apoie...

12/12/2018 17:28:27 Informagdes Extragdo de pontos de apoio (Etapa 7 de 7): Filtrando pontos de apoio...

12/12/2018 17:28:28 Processo Aerotriangulagdo completada.

Depois de extraidos os TIE POINTS entdo pode importar os pontos de controle e depois
fazer o BUNDLE ADJUSTMENT.



3) Formato dos arquivos de pontos GCPs

® Arquivo “.Txt” simples, um ponto por linha, separado por virgulas ou
espaco...

e Um identificante (sem espaco no nome), coordenadas UTM, altitude e nada
mais....

Ponto1,246005.509,6823779.546,454.363
Ponto2,243370.837,6831252.833,457.135
Ponto3,248378.915,6828522.127,441.971
Ponto4,242879.501,6827980.240,453.101
Ponto5,245470.287,6828423.369,481.943

® Mesma projecao que o projeto UTM WGS 84 para facilitar

® 4235 pontos no minimo
e N3o precisa de muito mais...

Usar o menu

PROCESSAMENTOS | AJUDA

| Ay Importar Arquivo de Pontos de Contraole em Sola... |

— Extragdo de Ponto de Amarragdo

- AjuJ Importar um argquive de Pontos de Controle em Solo. i




Entrada

Arquivo de

Texto
Delimitadores
Tabulagao Ponto-e-vir

Parametros

[¥] Espaco

Projecdo [g_n_.m

|

GCP Type

[_Font_os de Controle em Solo

B

Action

[fhglegal aos Pontos de Controle ¢ v]

Imagens

Virgula Qutro: |:|

Importar ] ’ Cancelar ’

Atribuir a cada coluna o seu conteudo, id, x, y, z,

Entrada

Arguiva de
Texto

Delimitadores
Tabulacdo
Pardmetros
Projecdo

GCP Type

Imagens

| D:\Projetos\C3D Stereo PLEIADES Test\SimActiveResults\5 GCPs Cruz Alta.tt

| (o]

Ponto-e-virgula

Espaco

| Atual

[_Puntps de Controle em Solo

[¥] virgula

]_|:I do Ponto de Controle em Solo |« ||¥

| .

- -

Pontol

246005.509

454,363

Panto2

243370.837

6831252.833

457,135

Ponto3

243375.915

6328522.127

441971

Pantod

242879.501

6827950240

453101

Ponto5

245470.287

6828423309

481.943

Outro: |:|

__lmpu!'la! ] ’ Fancelar




Localizagdao no mapa dos 5 pontos de controle

6 ConelatozD lel@]| =

& VSc&Z00¢ QIS ARCIBRO@BHI~ %
s mr — I [

Projeto

7 Ponos
/\Ponto4
/\Pontos

X Pontos de verificagio
- @ \YAT

=Pontos de Controle em ...

[] 3. Pontos de Amarragio
~ [ [Jetapas

Wicial

@iyl

1 ©curva de nivel

2] @Dados Online
Propriedades x|
A.
» pontos
Descrigio
Pontos de Controle em Solo
sa2rss0,240
v 279500
z s53100m
Quantidgade de... 0 |
i
. e |
O omeuwseemsiss) |

Podemos entado editar e ajustar cada ponto de controle em cada imagem do par,

ID: PontoZ
Teclar: Pontos de Controle em 5olo
Xz 243370,836635204

Y¥: 6831252,63311313
| Z: 457,135




B Correlato3D

.
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS — PROCESSAMENTOS — AJUDA

DERIQVe<cZ o9 @B AR IHRIG@SH =~ 4K

Projeto L - i
» @ [Rimagens = i Vo o) N 1

&
+ [# /\Pontos de Controle em Solg l :

ica ; T
+  /\Pontos de Controle €) Edigio de Pontos de Cc R )

Vi = =

Editar ponto

Ponto2

ions
Ponto3
Pantod IMG_PHR1B_PN5_001\DIM_PHR1B_PMS_201803121356095 561 » [ @ |D[M_pHRlB_pM5_201393121355553_55'\‘_3591811191‘XML | )
Ponto5 : T

X Pontos de verificacdo
- @ \/AT
“—Pontos de Controle em §|
:¥, Pontos de Amarragio
+ ¥ [JEtapas
Y inicial
1 2 mpE
[] $»Nuven de Pontos
1 A Madealn 20
Propriedades II

A

(] Pontol

= |

/1

Desericdo

Tipo Pantos de Controle em Saf |
X 246005,509 m
¥ B8323779,546 m
i 454,363 m
Quantidade de ... 0

Podemos ajustar a posicao de cada ponto de controle movendo a imagem nas quais eles
aparecem para colocar-los no local certo escolhido para o levantamento...




e

) Edigio de Pontos de

| Informacies

Observations

IMG_PHR1E_PM5_001\DIM_PHR1E_PMS5_201803121356095_SEl « E @ |D1|v|_pHRls_pms_zmanguﬁ;ﬁ503_55N_30918111n1,XML

Opcdes de Ampliacdo

Salvar e Fechar ] [ Cancelar ]

salvar e fechar...

T —

) Edicdo de Pontos de

' - ‘ =iz " x
3

-~

Informagdes

D Ponto3

¥ 2433759150988 = m '
Descricio

Y 6828522126724

'+

'+

i m

Tipo Pontos de Cont v | Projecio

Z 441971 +

Observations

IMG_PHR1B_PM5_001'\DIM_PHR1B_PMS5_201803121356095_SEI + @ |[)IM_PHR]_B_PM5_201803]_2]_356503_5EN_309]_8]_1101,XML

Opcdes de Ampliacdo

(2]

Imagens 1 até 2 de 3

Salvar e Fechar ] l Cancelar ]




Ultima etapa: Depois de inseridos e definidos os GCPs, Realizar o “Bundle Adjustment” ou
Ajuste em bloco que resultara no calculo dos residuais, ou seja a precisao geométrica do
processamento.

Point of Interest

e Altimetria elipsoidal sem os GCPs Ellipsoid height,
e Altimetria geoidal com os GCPs

O ajuste em bloco é feito como segue:

PROCESSAMENTOS | AJUDA

Ay Importar Arquive de Pontos de Controle em Selo...
— BExtracdo de Ponto de Amarragdo
|T Ajuste em Blocos...

M‘hﬁ;

Realizar Ajuse emn Bloco

Filtragern de Lista de Imagens

Extracdo q Realizar Ajuse em Bloco l

ou no link lateral ©

Resultado do ajuste em bloco

Image Residuals

Image Tie.Av. Dev. Nb.Obs. GCP.Av. Dev. Nb.Obs.

IMG_PHR1B_PMS_001\DIM_PHR1B_PMS_201803121356095_SEN_3091811101.XML 0.23 0.32 (76/80) 0.23 0.27 (5/5)

IMG_PHR1B_PMS_002\DIM_PHR1B_PMS_201803121356503_SEN_3091811101.XML 0.24 0.32 (76/80) 0.23 0.27 (5/5)

Legend

+ Average residuals of all observations smaller than 0.1 pixel
- Average residuals of all observations greater than 1.0 pixel

! Image has less than 10 tiepoints

Notes

* Residuals are in pixels.



* Average and standard deviations are computed using the used observations.

* Values in parenthesis are the proportion of observations used to compute

the average and standard deviation.

Todos os relatorios sdao gerados em .txt

Mome

ATSummary.bet
GCPDistribution.td
GCPObservationResiduals.tet
GCPResiduals.td
Imagefdjustments. b
ImageResiduals.tet
TiePointDistribution.td

TiePointResiduals.bd

[ ==
[ ==
[ ==
[ ==
[ ==
=l
[ ==
[ ==
[ ==

TiePointObservationResiduals.bd

Data de modificag..  Tipo

12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36
12/12/2018 18:36

Um relatério de qualidade é gerado:

Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto
Documento de Texto

Documento de Texto

€) Relatério de qualidade

AT TE T T T e O T UoS eV e TOTS—peT—C T pUTTES
Min, max pixel residual error:
RMS pixel residual error:

[0.01, 1.78] *
0.40

standard deviation of XvZ residual error:
Average correction (bias):

Average pixel residual error: 0.23
Standard deviation of pixel residual error: 0.32
GCP Summary
Total number of GCPs: 5
Number of used GCPs: 5
Number of discarded GCI o
Minimum (non-zerg) number of observations per GCP: 0
Average number of observations per GCP: 2.0
Maximum number of observations per GCP: 2
Min, max pixel residual error: [0.03, 0.77]
RMS pixel residual error: 0.36
Average pixel residual error: 0.23
standard deviation of pixel residual error: 0.27
Min, max XY¥Z residual error: [0.531, 2.503] (
5 XVZ residual error: 1.478
Average XvZ residual error: 1.318

0.669
(0.000, 0.000, 0.000)

standard deviation of pixel residual error:

Tie Point observation summary |
Total number of observations: 160
Number of used observations: 152 t
Number of discarded observations: B
Min, max pixel residual error: [0.01, 1.75]
RMS pixel residual error: 0.40
Average pixel residual err 0.23 —
standard deviation of pue'l reswdua'l error: 0.32

GCP Observation Summary

Total number of observations: 10
Number of used observations: 10 I
Number of discarded observations: ]
Min, max pixel residual error: [0.03, 0.77]
RMS pixel residual error: 0.36
Average pixel residual error: 0.23 l

0.27

Images with no Tie Points

m

None

Images with GcPs

TMG_PHRIE_PMS_D01\DIM_PHR1E_PMS_201803121356095_SEN_3091811101.XML &
TMG_PHR1B_PMS_D02\DIM_PHR1B_PM5_201803121356503_SEN_3091811101.XML 5

Notes

* XYZ residuals are in meters or feet, depending on the units used in
the input E0 file.

= Other residual values are in pixels.

= Longitude and latitude corrections are in thousandths of a degree.

+ Height corrections are in meters.

Abrir Pasta de Relatério -

Tamanho
9 KB
4 KB
3KB
3KB
1KB
2 KB
4 KB
20 KB
S KB



E uma tela com ilustragao do resultado qualitativo dos Tie Points e dos GCPS.

= |G| =&

€) Correlato3D — -

ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS  PROCESSAMENTOS — AJUDA

Do Qe 4o @ dRC B A 08 &

Z\Fong
/\Pontos
X Pontos de verificacdo
- @ \AT

[¥] "==Pontos de Controle em S...

B

~ | [Etapas
N\ Inicial
WEtapal
1 &mpE
[] ©>Nuven de Pontos
[ @Modelo 3D
] .&Ortcs
[ (Mosaico
[ {\Referencia
= @Curva de nivel
(@)Dados Online

]
—0
"o

(<

€) Registro

Gerag¢ao do MDS

Podemos agora gerar o MDS, O tempo de processamento é de 30 minutos para um par
estero como este, e 100 Km?2.

MODULOS | PROCESSAMENTOS — AJUDA
(**  Fluxo de Trabalho Automatizado

W Aerotriangulagdo...
% Geragdo de MDS...

A definicao do MDS é escolhida neste momento.



Aconselhamos, para uma imagem de base de 50 cm, um MDS de 3x (1,50 m)ou 5 x
(2,50 m) de resolugado.

E clicar em “Process” para iniciar a geracao do MDS do par estéreo.

4) Parametros de processamento

e Resolugao do DSM 50 cm: gera grande volume, pode ndo ser vantagem.
e Recomendado observar um fator de 3 (1,50) a 5 (2.50) vezes a GSD
® Somente Processamento completo da cena, nao parcial

O modelo de superficie é gerado e o carregamos...

€ Correlato3D |l= % |

ARQUIVO EDITAR VISUALIZAR Ml')DULDS PROCESSAMENTOS AJUDA

DBV R<Z L @ ARu - HRAIOBER « -u[a][a]
|

Projet 1 x 3 x

» [ [Bimagens 5378m E
» [ /\Pontos de Controle em Solo |

[\ AT |

ZLDSM_edit.if |

[] $Nuven de Pontos
[ @Modelo 3D |
[ ortos
1 PMosaico
(]

{Referéncia

(m} @Curva de nivel
@Dados Online

Propriedades 2 x

Quantidade de .. 1

F93m | ——




Zoom do MDS gerado com 2 m de resolugao

€) Correlato3D |= x|
ARQUNO  EDITAR VISUALZAR MODULOS PROCESSAMENTOS  AJUDA

BBV Bc® Q¢ @ dRlm - HRI@BPAR = -u[G][A]
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5) Conversao do DSM para DTM

Modelo de Elevagdo

Modelo de Terreno

e Automatico
e Algoritmo proprietario e patenteado da SIM ACTIVE
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Zoom do MDS gerado com 2 m de resolugao
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E possivel editar o MDE, aplanar os corpos de agua, etc...

6) Curvas de nivel

® Escolher equidistancia e gerar...

PROCESSAMENTOS | AIUDA
Criar MDE de inicializagdo...
Fusdo de MDE...

Inspegdo de MDE...
Detecgdo de Mudangas...

Colorizacdo de Muvem de Pontos

Extragdo de Curvas de Nivel...

Extrair Curvas de Nivel do MDE



l ) Extragdo de Curvas de Nivel
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Zoom das CN geradas
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Salvando as CNs geradas
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7) Ortoretificagao
Menu de ortoretificacao

MODULOS | PROCESSAMEMNTOS  AJUDA
(" Fluxo de Trabalho Automatizado

Aerctriangulagdo...

Geragdo de MD5...
Extracdo de MDT...
Edigdo de MDE...

Ortoretificagdo... |

Criagde de Mosaico...

Edigao dE[ Ortoretificar imagens l
Geragdo de Modelo 30...
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Extragd de Feigdes

e Com o DTM: recomendado
e Com o DSM pode dar artefatos devidos a prédios, arvores, etc.
® Especificar a resolugao : 0,50 cm, conforme a resolu¢ao daimagem
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Orto Verdadeira
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|:| Arquivo de Constrangimento
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Ortoretificando as imagens...
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8) Acabamento

¢ Contraste da ortoimagem
e Exportacgao do arquivo da ortoimagem

9) Licenciamento

e Mensal

e Anual

® Permanente

e Com suporte e treinamento em Curitiba, a distancia ou “in company”
¢ Licenga de avaliacao de 14 dias

e Versoes disponiveis e inglés, portugués e espanhol

Temos condigOes especiais para clientes académicos e laboratdrios de geprocessamento

Referéncias:

Apresentacdo geral do C3D: http://www.engesat.com.br/softwares/simactive/

C3D para imagens de satélites: http://www.engesat.com.br/softwares/simactive/imagens-de-satelites/

Consultas técnicas e comerciais:

Contato: Laurent MARTIN

E-mail: Laurent.martin@engesat.com.br
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